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MELSEC MotionSimオプション

• MELSEC MotionSim for Vmech

• MELSEC Q／iQ-Rシリーズ シーケンサとの連携
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MELSEC MotionSimオプション
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MELSEC MotionSimオプション

•モーション制御の実機レス開発
• モーションCPUで演算されたアクチュエータ指令により、Vmech上
の仮想メカが動作

• 仮想メカ側から、センサ情報をモーションCPUへ返すことが可能
• 複雑な多軸のモーション制御を3Dデータによる干渉チェックを含む
シミュレータで検証可能であるばかりでなく、実機では発生させにく
い限界条件や例外処理網羅テストも可能

• EzSocketによる通信インタフェース
• EzSocketを活用して、CPUユニットのレジスタのRead/Writeが
可能

• モーションCPUの位置情報をVmech側へ出力し仮想メカを動作
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MELSEC MotionSimオプション

•ロボットCPUとの連携も可能
• iQ-Platform対応のRV-SQシリーズとRV-SQHシリーズの実機
レスシミュレーションが可能

• ロボットCPU（Q172DRCPU／R16RTCPU）によりロボットプ
ログラムを実行し、Vmechでロボットを含む装置／設備のシミュ
レーションが可能
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MELSEC MotionSimオプション

下記のユニットとのシミュレーションが可能
• シーケンサCPU：Qシリーズ

• ユニバーサルモデル全般
• モーションCPU

• Dシリーズ
• DSシリーズ

• 位置決めユニット
• QD75Dシリーズ（※１）
• QD75MHシリーズ

• シンプルモーションユニット
• QD77MSシリーズ

• ロボットCPU
• Q172DRCPU

• シーケンサCPU：iQ-Rシリーズ
• R00CPU～R120CPU

• モーションCPU
• iQ-RモーションCPU全般

• 位置決めユニット
• RD75Pシリーズ
• RD75Dシリーズ

• シンプルモーションユニット
• RD77MSシリーズ

• ロボットCPU
• R16RTCPU
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