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オムロンＰＬＣ連携 

•SYSMAC  MotionSim for Vmech 
– オムロンSYSMAC CJ1,CJ2シリーズ PLCとの連携 

 

•SYSMAC  StudioSim for Vmech 
– オムロン・オートメーションソフトウェア SYSMAC Studioとの連携 

 



SYSMAC MotionSim 

• ＳＹＳＭＡＣ ＣＪ１、ＣＪ２シリーズとＶｍｅｃｈ間の通信を実現 
– Ethernet／ＩＰによる接続 

•10Mbps/100Mbpsの高速通信を実現 

• オムロン社通信ミドルウェアSysmac Gatewayを使用したデータ通信 
– 位置情報やセンサ情報などの通信を行う 

 

• ＳＹＳＭＡＣ上のラダープログラムとモーションパラメータの開発を仮想メカに
より実現 
– 仮想メカによるラダープログラムのデバッグ 

•ＰＬＣ出力、位置決めユニットの指令で仮想メカが動作、センサ信号の出力や干渉
チェックが可能 

– 対応ユニット 
•ＣＰＵユニット  ＣＪ１，ＣＪ２ 

•位置制御ユニット  ＮＣ２１４、ＮＣ２３４、ＮＣ４１４、ＮＣ４３４ 
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オムロン NJシリーズ連携 

•ロジック制御とモーション制御を統合したオムロン㈱の
マシンコントローラ “NJシリーズ”の実機レス開発 

– 対応CPU  NJ501-1300、NJ501-1400、 
        NJ501-1500 

– 対応軸数  64軸 

– 入出力点数  最大4096点 

     

•Sysmac Studio(シミュレータ）との接続 

– WindowsPC上で、ラダー／モーションFBと仮想メカ
（Vmech)をシミュレート可能 
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Sysmac Studio（シミュレーション） 

構 成 
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